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FUNDAMENTOS DE MODELAGEM DE SISTEMAS FÍSICOS 
 

 

Créditos: 04 
Carga horária: 60 
Tipo: Eletiva 
 

 

EMENTA:  
 

Elementos componentes dos sistemas físicos. Representação funcional e comportamental. 

Conceitos básicos de sistemas dinâmicos. Variáveis contínuas e eventos discretos. 
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